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Планируемые результаты освоения образовательной программы

	Код компетенции
	Содержание компетенции

	1
	2

	ОПК-5
	Владение основными методами защиты производственного персонала и населения от возможных последствий аварий, катастроф, стихийных бедствий



	ПК-3
	Способность проводить предварительное технико-экономическое обоснование проектных решений, разрабатывать проектную и рабочую техническую документацию, оформлять законченные проектно-конструкторские работы, контролировать соответствие разрабатываемых проектов и технической документации заданию, стандартам, техническим условиям и другим нормативным документам


	ПК-19
	Способность организовать профилактические осмотры, ремонт, приемку и освоение вводимого оборудования, составлять заявки на оборудование и запасные части, готовить техническую документацию и инструкции по эксплуатации и ремонту оборудования, инженерных систем



Краткое содержание дисциплины (перечень изучения тем, разделов)
	1. Математические основы формализации схем электроавтоматики. Логические схемы алгоритмов. Граф-схемы алгоритмов. Основы синтеза автоматического управления методами математической логики. Основные законы алгебры логики.

	2. Основные логические функции, применяемые при построении дискретных систем управления. Нормальные и совершенные нормальные формы логических функций.

	Синтез и минимизация комбинационных схем. Понятие о последовательностных схемах.

	3. Составление бесконтактных схем управления на основе релейно-контакторного варианта. Синтез логических устройств в заданном базисе логических элементов.

	4. Электромагнитные, герконовые и тепловые реле.  Основные параметры, устройство, принцип действия. Реле времени. Реле скорости.

Бесконтактные устройства коммутации силовых цепей и элементы систем управления.  Программируемые контроллеры.
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