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Планируемые результаты освоения образовательной программы

	Код компетенции
	Содержание компетенции

	1
	2

	ОПК-6
	способностью осуществлять поиск, хранение, обработку и анализ информации из различных источников и баз данных, представлять ее в требуемом формате с использованием информационных, компьютерных и сетевых технологий


	ПК-2
	владением методами проведения инженерных изысканий, технологией проектирования деталей и конструкций в соответствии с техническим заданием с использованием универсальных и специализированных программно-вычислительных комплексов и систем автоматизированных проектирования 

	ПК-14
	владением методами и средствами физического и математического (компьютерного) моделирования в том числе с использованием универсальных и специализированных программно-вычислительных комплексов, систем автоматизированных проектирования, стандартных пакетов автоматизации исследований, владение методами испытаний строительных конструкций и изделий, методами постановки и проведения экспериментов по заданным методикам 


Краткое содержание дисциплины(перечень изучения тем, разделов)
1.  Разработка интерфейса оператора с функциями мониторинга, управления и обработки данных в среде Trace Mode
1.1  Разработка интерфейса оператора с функцией связи по протоколу DDE с приложением MS Excel.

1.2 Разработка взаимосвязанных экранов интерфейса оператора.

1.3 Разработка программ обработки данных.

1.4 Создание узлов проекта и базы каналов. 

1.5 Создание архива и отчета тревог.

1.6 Подключение PLC к АРМ.

1.7 Создание базы каналов PC-based контроллера.

1.8 Настройка параметров сетевого обмена и динамических характеристик узла.

1.9 Изучение методики фиксации событий и создания связи с СУБД MS Access

1.10 Обработка данных локального архива.

1.11  Изучение методики обеспечения безопасности и создания генератора отчетов.
2. Изучение среды визуального моделирования Simulink. Методика разработки и отладки вычислительных моделей.
2.1 Методика постановки вычислительных экспериментов по исследованию динамики объектов управления

2.2 Использование пакет System Identification для разработки математических моделей объектов управления.

2.2 Изучение пакета Control System Toolbox программы Matlab. Анализ частотных и переходных характеристик цифровых и аналоговых систем управления.

2.3 Использование пакета Control System Toolbox для синтеза систем автоматического управления по заданным показателям качества

2.4 Использование средств настройки регуляторов нелинейных систем в среде Simulink.
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