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Планируемые результаты освоения образовательной программы

	Код компетенции
	Содержание компетенции

	1
	2

	ОПК-1
	способностью использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в профессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического (компьютерного) моделирования, теоретического и экспериментального исследования

	ОПК-6
	способностью осуществлять поиск, хранение, обработку и анализ информации из различных источников и баз данных, представлять ее в требуемом формате с использованием информационных, компьютерных и сетевых технологий

	ПК-2
	владением методами проведения инженерных изысканий, технологией проектирования деталей и конструкций в соответствии с техническим заданием с использованием универсальных и специализированных программно-вычислительных комплексов и систем автоматизированных проектирования


Краткое содержание дисциплины (перечень изучения тем, разделов)
	1.Общие принципы построения математических моделей объектов управления. 

	2.Принципы построения математических моделей объектов управления. Методы идентификации объектов управления. Освоение пакета System Identification Toolbox программное среды Matlab Simulink.

	3.Экспериментальные исследования объектов и систем управления. Исследование линейных и нелинейных непрерывных стационарных систем.

	4.Связь между параметрами и динамическими характеристиками простейших динамических систем. Исследование динамической модели асинхронной машины. Определение параметров апериодического и колебательного звеньев по переходным и частотным характеристикам. Определение параметров системы, состоящей из двух апериодических звеньев, соединённых последовательно по переходным и частотным характеристикам. Определение параметров системы, состоящей из апериодического и колебательного звеньев, соединённых последовательно. Определение параметров системы, состоящей из апериодического и интегрирующего звеньев, соединённых последовательно. Определение параметров системы, состоящей из двух апериодических и интегрирующего звеньев, соединённых последовательно. Определение параметров реального дифференцирующего звена. Определение параметров интегро-дифференцирующего звена. Определение порядка звена по его динамической характеристике.

	5.Экспериментальное определение параметров динамических звеньев. Идентификация двигателя постоянного тока по отношению к управляющему и возмущающему воздействиям.

	6.Планирование эксперимента при идентификации объектов управления. Идентификация генератора постоянного тока.
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