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Планируемые результаты освоения образовательной программы

	Код компетенции
	Содержание компетенции

	1
	2

	ОПК-1
	способностью использовать основные законы естественнонаучных дисциплин в профессиональной деятельности, применять методы математического анализа и математического (компьютерного) моделирования, теоретического и экспериментального исследования

	ПК-2
	владением методами проведения инженерных изысканий, технологией проектирования деталей и конструкций в соответствии с техническим заданием с использованием универсальных и специализированных программно-вычислительных комплексов и систем автоматизированных проектирования

	ПК-4
	способностью участвовать в проектировании и изыскании объектов профессиональной деятельности

	ПК-14
	владением методами и средствами физического и математического (компьютерного) моделирования в том числе с использованием универсальных и специализированных программно-вычислительных комплексов, систем автоматизированных проектирования, стандартных пакетов автоматизации исследований, владение методами испытаний строительных конструкций и изделий, методами постановки и проведения экспериментов по заданным методикам


Краткое содержание дисциплины (перечень изучения тем, разделов)
	1.Принципы построения систем автоматического управления.



	2.Устройства и методы измерения контролируемых параметров.

	3.Регуляторы систем автоматического управления. Системы автоматического управления на релейно-контакторных и логических элементах. Программируемые логические контроллеры. Основы моделирования систем автоматического управления в среде Matlab Simulink. Настройка регуляторов систем автоматического управления в среде Matlab Simulink.

	4.Управление движением в транспортных системах. Управление технологическими процессами дозирования и взвешивания компонентов строительных смесей. Управление технологическими процессами перемешивания и формования при производстве бетонных изделий. Управление тепловыми процессами. Автоматизация автоклавного крана. Автоматизация портального робота. Автоматизация компрессора. Автоматизация бетоносмесительной установки. Автоматизация винтового конвейера.

	5.Управление движением в подъемно-транспортных технологиях.

	6.Расчет систем автоматического управления процессами производства строительных материалов. Моделирование автоматизированного электропривода в среде Matlab Simulink. Оптимизация отклика нелинейных систем в среде Matlab Simulink. Моделирование и исследование систем автоматического управления, предусмотренных курсовым проектированием.
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