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Планируемые результаты освоения образовательной программы

	Код компетенции
	Содержание компетенции

	1
	2

	ОПК-6
	способностью осуществлять поиск, хранение, обработку и анализ информации из различных источников и баз данных, представлять ее в требуемом формате с использованием информационных, компьютерных и сетевых технологий



	ПК-9
	способностью вести подготовку документации по менеджменту качества и типовым методам контроля качества технологических процессов на производственных участках, организацию рабочих мест, способность осуществлять техническое оснащение, размещение и обслуживание технологического оборудования, осуществлять контроль соблюдения технологической дисциплины, требований охраны труда и экологической безопасности

	ПК-13
	знанием научно-технической информации, отечественного и зарубежного опыта по профилю деятельности




Краткое содержание дисциплины (перечень изучения тем, разделов)
1.Общие сведения о системах подчиненного регулирования. 

Системы подчиненного регулирования (СПР). Принципы построения.

2.Система подчиненного регулирования скорости. 
Настройка контура тока на технический оптимум. Настройка контура скорости на симметричный оптимум. Синтез двукратно интегрирующей СПР скорости, настроенной на технический оптимум. 

3.Система подчиненного регулирования положения. Следящий электропривод. Настройка контура положения на технический оптимум.

4.Цифровые системы управления. 

Обобщенная структура цифровой системы управления. Примеры применения цифровых САУ. Особенности управления технологическими процессами в реальном времени. Виды систем цифрового управления
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